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Mini-Modelle (Teil 1): Gabelstapler

René Trapp

Erinnert ihr euch an die Mini-Modelle der fischertechnik-,,GiveAways*, wie die Strallen-
walze [1] oder der Oldtimer [2]? In einer kleinen Serie werden wir weitere solcher char-
manten Kleinstmodelle vorstellen. Den Anfang macht ein Gabelstapler im GiveAway-Format.

Ein fischertechnik-Gabelstapler aus ledig- Aus den Einzelteilen in Abb. 3 besteht die
lich 12 Bauteilen? Kaum zu glauben, aber Hubgabel; das Auspuffrohr hat sich auch
das geht tatsachlich. Abb.1 zeigt das noch dazwischengemogelt.

fertige Arbeitsgerat: Nur noch mal vom
Profi fotografieren lassen und schon kann
es in den Verkaufskatalog.
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Abb. 3: Einzelteile der Hubgabel

: Es erfordert ein bisschen Fummelei, die
) . Schalthebel (31994) in die Bauplatte

Abb. 1: Der Mini-Gabelstapler (38428) einzuschieben, aber es geht zer-

In der Seitenansicht (Abb. 2) sieht man storungsfrei.

schon fast alle interessanten Verbindungen.

[
Abb. 2: Fahrgestell ohne Rader und Achsen

Abb. 4: Der Unterboden
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Ein Blick auf die Unterseite enthullt auch
noch die vorletzten Geheimnisse des
Zusammenbaus (Abb. 4).

Abb. 5: Seitenansicht

Und zum Schluss noch eine Perspektive
die die Position der verwendeten Achsen
gut erkennen I&sst (Abb. 5).

SchlieRlich darf die Stiickliste nicht fehlen:

Stuck | ft-Nr. Bezeichnung
2 31994 | Schalthebel
1 38428 | Bauplatte 15x15 mit
3 Nuten
3 36819 | Lagerhilse
31330 | Verbindungsstiick 45

Stuck | ft-Nr. Bezeichnung

1 116252 | Baustein 15, rot

1 38423 | Winkelstein
10x15x15

1 31982 | Verbindungsstiick 15

2 37468 | Baustein 7,5

2 31982 | Federnocken

1 31426 | Gelenkwurfel Zunge

1 38246 | Bauplatte 15x15, 17

1 37237 | Baustein 5

1 31124 | Radachse mit Platte

2 31597 | Abstandsring

2 36573 | Rad 14

1 36919 | V-Achse 28

1 38413 | Kunststoffachse 30

2 36574 | Rad 23, schwarz

Quellen

[1] Fischer-Werke: GiveAway Stral3en-
walze. Waldachtal, 1990.

[2] Fischer-Werke: GiveAway Oldtimer.
Waldachtal, 2009.
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Mini-Modelle (Teil 2): Panzer

Johann Fox

In der ft:pedia 4/2013 wurde von René Trapp als erstes Mini-Modell im GiveAway-Format
ein Gabelstapler vorgestellt. Als néchstes GiveAway folgt hier ein Minipanzer.

Im Bilderpool der ft-community gibt es
ganze Sammlungen von Panzern. Sie vari-
ieren in GroBe, Bauweise und technischen
Details. Aber es gab noch nie einen Panzer,
der nur aus 13 Bauteilen besteht — bis jetzt.
In Abbildung 1 ist er als Gesamtansicht
abgebildet.

Abb. 1: Der Minipanzer

Es gibt den Minipanzer in der Ausfiihrung
mit Réddern und mit ,Ketten”, die hier
durch Gummi-Béander ersetzt wurden
(siche Abb. 2).
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Abb. 2: Modellvariante mit ,, Ketten *

Die Konstruktion ist sehr simpel: Im
Wesentlichen besteht der Minipanzer aus
der drehbar gelagerten Kanone, den
Hinterrddern, dem Verbindungsstiick und
den drehbar gelagerten Vorderrddern (Abb.
3). Diese sind meist durch einen S-Riegel
blockiert.
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Abb. 3: Minipanzer Konstruktion

In Abb. 4 sieht man alle 13 Einzelteile
nebeneinander liegen.
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Abb. 4: Einzelteile

Zum Schluss kann man den Minipanzer
nochmal von unten betrachten (Abb. 5).
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Stuck ft-Nr. |Bezeichnung
1 36819 |Lagerhulse
schwarz
1 36914 |I-Strebe 15
schwarz
4 36573 |Rad 14 schwarz
Abb. 5: Minipanzer von unten 2 36919 |V-Achse 4728
Wer nun zum Nachbauen angeregt ist, dem 1 36586 |Radachse rot
darf natiirlich die Einzelteilliste nicht
fehlen: 1 37468 |Baustein 7,5 rot
Stuck ft-Nr. |Bezeichnung 1 36323 |S-Riegel 4 mm rot
1 31771 |Lagerstuck 1 rot
1 31772 |Lagerstiick 2 rot Referenzen
[1] Trapp, René: Mini-Modelle (Teil 1):
1 31848 | Strebenadapter rot Gabelstabler. fi:pedia 4/2013, S. 4-5
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Mini-Modelle (Teil 3): Scheinwerfer

René Trapp

Das dritte Modell in der Reihe ,Mini-Modelle im GiveAway-Format ' bringt Licht ins Dunkel.

So langsam néhert sich die dunkle Jahres-
zeit. Die Tage werden kiirzer und abends ist
eine Lichtquelle gefragt. Warum nicht mal
eine Designerleuchte aus der heimischen ft-
Werkstatt?

Hier ist der Mini-Scheinwerfer, der in alle
Richtungen gedreht und auch vertikal
geschwenkt werden kann (Abb. 1 bis 3).

Abb. 1: Mini-Scheinwerfer

Abb. 2: Die ,,Schattenseite

Abb. 3: Das Fufigelenk

Der FuBl kann natiirlich angepasst werden,
zum Beispiel mit einem Lagerstiick 1
(31771) anstelle von Bauplatte und V-
Stopfen.

Und hier noch die komplette Stiickliste:

Stiick | ft-Nr. | Bezeichnung

1 36593 | Bauplatte
45x45x5,5

32316 | Verbindungsstopfen
31772 | Lagerstuck 2

36919 | V-Achse 28

31426 | Gelenkwurfel Zunge
38216 | Leuchtstein

37875 | Linsenlampe 9V

31321 | Storlichtkappe,
8mm

31336 | Flachstecker, grun
31337 | Flachstecker, rot

[ N . U = U . N R N e Y =N

36977 | Litze, 30cm
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Mini-Modelle (Teil 4): Hubschrauber

Johann Fox

Und gleich noch ein Modell im GiveAway-Format fiir die Minimodell-Sammlung: ein Mini-

Hubschrauber aus lediglich 17 Teilen.

Immer wieder wurde sich an fischertechnik-
Hubschraubern aller Art versucht, doch nie
ist einer abgehoben. Das gelingt meinem
Mini-Hubschrauber leider auch nicht, dafir
besteht er nur aus 17 Bauteilen. Abbildung
1 zeigt ihn in der Gesamtansicht.

Abb. 1: Gesamtansicht

Das Kernstiick des Hubschraubers ist ein
Rollenlager (37636), das den Heckrotor,
den Hauptrotor, das Cockpit und die Kufen
zusammenhilt.

Abb. 2: Rollenlager als Kernstiick
des Hubschraubers

Den Hauptrotor bildet eine schwarze I-
Strebe 60 mit Loch (36952), den Heckrotor
ein Rad 14 (36573), das mit einem Zylin-
der-Anschlussstiick (31719) und einem
Verbindungsstopfen (32316) am zentralen
Rollenlager festgemacht wird.

Abb. 3: Haupt- und Heckrotor

Die Kufen bestehen aus je einer Rastachse
30 (35063) und je zwei Rastkupplungen
(35073). Befestigt an einem Baustein 7,5
(37468) bilden sie den Unterbau des Hub-
schraubers.

Abb. 4: Die Kufen

Das Cockpit ist ein Winkelstein 30 Grad
rechtwinklig (31012).
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Abb. 5: Das Cockpit

Insgesamt besteht der Hubschrauber aus
den in Abb. 6 gezeigten 17 Einzelteilen.
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Abb. 6. Einzelteile des Hubschraubers

Die folgende Tabelle enthélt die Einzelteil-

liste fiir alle, die den Hubschrauber gerne
nachbauen mochten.

Stuck ft-Nr. Bezeichnung

1 32316 Verbindungs-
stopfen

1 37679 Klemmbuchse 5

2 31982 Federnocken

2 35063 Rastachse 30

4 35073 Rastkupplung

Stuck | ft-Nr. Bezeichnung

1 37468 Baustein 7,5

1 37636 Rollenlager

1 31124 Aufnahmeachse

1 31012 Winkelstein 30
Grad rechtwinklig

1 31719 Zylinder
Anschlussstick

1 36952 [-Strebe 60 mit
Loch schwarz

1 36573 Rad 14 schwarz

Bisher erschienen:

[1] René Trapp: Minimodelle (Teil 1):
Gabelstapler. ft:pedia 4/2013, S. 4-5.

[2] Johann Fox: Minimodelle (Teil 2):
Panczer. ft:pedia 2/2014, S. 18-19.

[3] René Trapp: Minimodelle (Teil 3):
Scheinwerfer. ft:pedia 3/2014, S. 8.

13


http://www.ftcommunity.de/ftpedia_ausgaben/ftpedia-2013-4.pdf
http://www.ftcommunity.de/ftpedia_ausgaben/ftpedia-2014-2.pdf

	Heft 4/2013
	Ausgedünnt
	Inhalt
	Inhalt
	Termine
	Termine
	Hinweise
	Impressum
	Mini-Modelle (Teil 1): Gabelstapler
	Quellen

	Perlentauchen (Teil 5)
	Wo kommt die Druckluft her?
	Was macht man mit Druckluft?
	Zubehörteile
	Ventile – Schalter für Druckluft
	Festo-Ventile
	Das heutige Pneumatik-Ventil
	Magnetventile

	Sensoren
	Luftschranke
	Staudüsen

	Ausblick
	Quellen

	ft-Spezialteile made by TST (Teil 6)
	Quellen

	Automatik zur Steuerung eines Krans
	Zeitschalter
	Schritt 1: Seilmotor ein- und ausschalten
	Schritt 2: Seil-Motor an R3 anschließen
	Schritt 3: Nach Motorstopp Containeraufnahme
	Schritt 4: SWS2 führt Polwende-Schaltung aus
	Schritt 5: Magnethaken rauf und am Ende stoppen
	Schritt 6: Magnet Ein/Aus
	Schritt 7: Die ganze Anlage starten und den Kran drehen
	Quellen

	I²C mit dem TX – Teil 7: Real Time Clock (RTC)
	Ein Praxistipp vorweg
	Real Time Clock (RTC)
	Echtzeit-Uhr DS1307
	I²C-Protokoll
	Stellen der RTC
	Auslesen der RTC
	Speicher
	Robo Pro-Treiber

	Echtzeit-Uhr DS3231
	I²C-Protokoll
	Stellen der RTC
	Alarme
	Auslesen der RTC
	Temperatur
	Robo Pro-Treiber

	Quellen

	I²C mit dem TX – Teil 8: Ultraschall-Sensor
	Hintergrund
	Ultraschallsensor SRF02
	Befehls-Register
	Daten-Register
	Robo Pro-Treiber

	Ultraschallsensor SRF08
	Reichweite
	Empfindlichkeit
	Lichtsensor
	Befehls-Register
	Daten-Register
	Robo Pro-Treiber

	Quellen

	Einfügen aus: "Mini2.pdf"
	Heft 2/2014
	Zeitbombe
	Inhalt
	Termine
	Hinweis
	Impressum
	Flaschenzug
	Faktorenflaschenzug
	Potenzflaschenzug
	Differenzialflaschenzug
	Fazit
	Quellen

	Abluftdrosselung mit dem Pneumatik-Handventil
	Quelle

	ft-Spezialteile made by TST (Teil 8)
	Referenzen

	Einstieg in Experimente mit Lasern
	Sicherheit
	Punkt und Linie
	Gehäuse und Schutzschaltung
	Linienlaser
	Punktlaser
	Weitere Anwendungen
	Hinweis zur Gehäusefertigung
	Referenzen

	Mini-Modelle (Teil 2): Panzer
	Referenzen

	Druckluftsteuerungen (Teil 2)
	Springkontakt
	Der pneumatische Wimpel
	Überblick
	Zum Bau des Modells
	Das 4/2-Wege-Ventil

	Schwellwertschalter mit Springkontakt
	Steuerzylinder, Drosseln und Rückschlagventile
	Justage

	Wie geht’s weiter?
	Quellen

	Nutzung des Universal-Interfaces 30520 als Port-Erweiterung an einem Mikrocontroller
	Hintergrund
	Funktionalität
	Anschluss an das Mikrocontrollerboard
	Ansteuerung des Interfaces: Motoren
	Ansteuerung des Interfaces: Eingänge auslesen
	Parallele Ansteuerung
	Quellen

	ft-Interface durch Arduino gesteuert (2)
	Die Elektronik
	Ansteuerung einer Lampe
	Software
	Ansteuerung eines Lautsprechers
	Quellen

	Von Kameras, Himbeeren und schwarzen Hundeknochen
	Streaming von Videos mit dem Framework GStreamer
	Objektverfolgung mit OpenCV
	Der Camshift-Algorithmus
	Objektverfolgung mit Robo Explorer
	Zusammenfassung
	Literatur

	Schau‘ mir in die Augen, Kleiner!Kamera am TX-Controller
	Einführung
	Materialbedarf
	Bau des Roboters
	Verdrahtung

	Der Emic-2-Sprachchip
	Der Barcodeleser
	Programmierung des Raspberry Pi
	Autostart des Raspberry Pi Programmes
	Shutdown des Raspberry Pi

	Kommunikation Raspberry Pi und Arduino
	Programmablauf
	SimpleCV
	Bildauswertung
	Blobs

	Referenzen

	I²C mit dem TX – Teil 10: Kompass-Sensoren
	Hintergrund
	HMC6352
	Betriebsarten
	Ausgabeformate
	Kommandos
	Richtungsbestimmung (Heading)
	Kalibierung
	Stromspar-Modus
	Set/Reset
	EEPROM-Register
	I²C-Adresse
	X-/Y-Offset
	Time Delay
	Mittelwertbildung
	Firmware-Version
	Robo Pro-Treiber

	CMPS10
	Register
	Firmware Version
	Compass Bearing
	Pitch und Roll
	Rohdaten
	Kommandos
	Rücksetzung des Sensors
	Änderung der Adresse
	Kalibrierung des Sensors
	Robo Pro-Treiber

	Fazit
	Quellen

	TX Bridge
	The idea
	Background
	Hardware
	Optional hardware

	X1 Protocol
	Command mapping

	The Software
	Program structure

	Boot loader
	Conclusions
	References

	Detail Engineering (2) – Ansteuerung von Leistungsmotoren
	Aufgabenstellung
	Volle Beweglichkeit
	Lösung
	Relaisschaltung an/aus
	Relaisschaltung Richtungseinstellung
	Relaisschaltung Geschwindigkeitseinstellung

	Der Seilcomputer Kelvin
	Vorgeschichte
	Lineare Gleichungssysteme
	Der Seilcomputer Kelvin
	Bedienung
	Funktionsweise

	Bauanleitung
	Skalen und Markierungen
	Wippen
	Montieren der Wippen
	Oberteil
	Seile
	Seilführung
	Justierung

	Aufgaben
	Quellen


	Einfügen aus: "Mini3&4.pdf"
	Heft 3/2014
	Dynamik XXL
	Inhalt
	Inhalt
	Termine
	Termine
	Impressum
	Die ‚neue fischertechnik‘ – 1989-1994
	Die ‚neue fischertechnik‘
	Die Jahre 1989 und 1990
	Erste Umstellung 1991 – ab in den Karton
	Profi Kästen und Special Sets ab 1991
	1992 – eine weitere Umstellung beim Motor Master
	Schwächen des Junior- und Master-Systems
	Die Action Sets
	Weitere Entwicklung ab 1993

	Die heutige Situation aus Sammlersicht

	Mini-Modelle (Teil 3): Scheinwerfer
	Mini-Modelle (Teil 4): Hubschrauber
	Bisher erschienen:

	Kaulquappen (Teil 5)
	Referenzen

	Pneumatische Drehdurchführung
	Die Idee
	Die Beschaffung
	Die Fertigung
	Mögliche Modifikationen
	Quellen

	ft-Spezialteile made by TST (Teil 9)
	Referenzen

	Druckluftsteuerungen (Teil 3)
	Modell 1: Ein pneumatisches Digital-Zählwerk
	Pneumatisches Schrittschaltwerk
	Das Zählwerk
	Die Ansteuerung des Zählwerks
	Ein neuer Pneumatik-Taster
	Eine neue Drossel

	Modell 2: Pneumatischer Bausteinauswurf
	Staudüsen
	Die Schaltung der Anlage
	Ein aktiver Proportional-Druckverstärker

	Quellen

	Druckmessung mit RoboTX Controller
	Druckmesszelle und Messumformer
	Systemintegration
	Schaltungsaufbau
	Software
	Kalibrierung / Justierung
	Kalibrierung vs. Eichung
	Wie geht es weiter?
	Quellen

	Binäraddierer
	Geschichte
	Der Binäraddierer
	Teileliste
	Aufbau
	Zählen
	Addieren
	Funktion
	Subtrahieren, Multiplizieren und Dividieren

	Schlussbemerkungen
	Literatur und Links

	Endliche Automaten in Robo Pro
	Hintergrund
	Endliche Automaten
	fischertechnik-Automaten
	Modellierung
	Programmierung in Robo Pro
	Beispiele
	Treppenhausbeleuchtung
	Spurfolger (Line Follower)
	Morsezeichen-Dekodierer

	Fazit
	Quellen

	Detail Engineering R2D3 (3) – IR-Fernbedienung am Robo TX Controller
	Aufgabenstellung
	Lösung
	Verschaltung
	Signale an M1 und M2
	Software

	LEDs in Leuchtsteinen
	Ärger mit den ft-Glühlampen
	Lösungsfindung und Idee
	LED mit Vorwiderstand: Berechnung
	Eingabe in das PCB-Programm
	ft-Produktionsstraße
	Produktions-Plattform
	Ausblick: Was geht noch...
	Quellen

	Parallel Interface – durch Arduino gesteuert (3)
	Aufgabenstellung
	Regelung
	Schaltung
	Modell
	Programm
	Quellen

	Strichcode-Leser am Robo TX Controller (1): Automatisiert mit RoboPro
	Der Testaufbau
	Code 39
	Test der Leseeinheit
	RoboPro-Konfiguration
	RoboPro-Visualisierung
	Download

	Navigation
	Hintergrund
	GPS-Positionsdaten
	Genauigkeit der GPS-Daten
	Abstandsbestimmung
	Richtungsbestimmung
	Robo Pro-Programm
	Quellen



